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LORITZ C.P.G.E.

CARTE ARDUINO DUE
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LORITZ C.P.G.E.

SHIELD DE COMMANDE MOTEUR
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LORITZ C.P.G.E.

MOTEUR ÉLECTRIQUE
Caractéristiques :

• Tension alimentation :  6 V

• Rapport de réduction : 9,68:1

• Vitesse à vide à  6 V : 590 tr.min-1

• Courant à vide à 6 V : 250 mA

• Courant de maintient à 6 V : 2400mA

• Couple de maintient à 6 V : 0,12 N.m

• Résistance interne : 2,7 Ω

• Inductance des enroulements : 3,3 mH

• Moment d’inertie du rotor : 8.10-7 kg·m²

• Constance de couple : 0,01 N.m.A-1

• Constance de fem : 0,01 V.s.rad-1

• Coefficient de frottement visqueux sur l’arbre de sortie du réducteur : 0,1 mN.m.s.rad-1

• Couple de frottement sec sur l’arbre de sortie du réducteur : 6 mN.m

Caractéristique du codeur :

• Nombre d’impulsion par tour : 48

• Nombre de voies : 2
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LORITZ C.P.G.E.

RAIL ET CHARIOT
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LORITZ C.P.G.E.

TIGE ARTICULÉE ET CAPTEUR D’ORIENTATION

Le support de la tige mobile se monte sur le chariot grâce aux vis M5 fournies. Le câble doit être placé vers

l’arrière, de telle sorte que la tige soit à l’avant (lorsqu’on regarde le système par l’avant, le moteur est situé à

gauche et n’est pas visible).

Les caractéristiques de cette tige sont les suivantes :

• Longueur : 30 cm

• Diamètre : 4 mm

• Masse : 28 g

Une masse additionnelle de 25 g peut être fixée sur la tige pour modifier l’inertie de l’ensemble.

La tige est fixée directement sur un codeur absolu  dont les
caractéristiques sont les suivantes :

• Axe de rotation monté sur roulement à bille

• Interface analogique (le capteur est connecté sur la
broche A7 de la carte Arduino Due)

• Plage de mesure de 0 à 360 degrés

• Résolution sur 10 bits (soit 0.35 degrés)
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LORITZ C.P.G.E.

CONTACTEUR KW12-1
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LORITZ C.P.G.E.

CAPTEUR ULTRASON  HC-SR04
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LORITZ C.P.G.E.

SERVOMOTEUR HITEC HS-55
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LORITZ C.P.G.E.

WEBCAM

Mini Webcam USB 2.0 megapixels, d’angle de vision 60 degrés
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