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 LORITZ C.P.G.E. 

MODULE REMPLISSAGE
Le module remplissage est composé d’une embase sur laquelle sont fixés un 
plateau rotatif motorisé ainsi qu’un tube profilé. Sur ce tube profilé est fixé un 
bac  contenant  les  balles  de  ping-pong.  Ce  bac  est  muni  d’un  moteur  de 
brassage pour le bon écoulement des balles, et d’une goulotte permettant le 
guidage des balles. Dans la goulotte sont placés deux ergots que l’on peut 
sortir ou rentrer pour le contrôle de la descente des balles.

Le dispositif comprend trois capteurs :

• un capteur de présence de tube de type photoélectrique.

• un capteur photoélectrique surveillant la présence de trois balles dans 
le tirant.

• un capteur de position plateau de type inductif.
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 LORITZ C.P.G.E. 
1 DÉSIGNATION DES ÉLÉMENTS

2 DESCRIPTIF DES ÉLÉMENTS
2.1 Alimentation électrique
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 LORITZ C.P.G.E. 

.

2.2 Actionneur
2.2.1 Motoréducteur à courant continu
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 LORITZ C.P.G.E. 
2.2.2 Motoréducteur de brassage

2.2.3 Vérin linéaire éclectique simple effet (électroaimant)
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 LORITZ C.P.G.E. 
2.3 Capteur
2.3.1 Cellule photo-électrique trois fil PNP

2.3.2 Capteur inductif (Détection d’objet uniquement métallique) 
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 LORITZ C.P.G.E. 

2.3.3 Codeur incrémental 2 voies
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 LORITZ C.P.G.E. 

MODULE BOUCHAGE
La fonction de ce module est de boucher les tubes préalablement remplis 
par le module de remplissage.

Le module est composé d’une embase sur laquelle sont fixés deux profilés, 
un ensemble de distributeurs pneumatiques. Les deux profilés soutiennent 
un ensemble pneumatique (qui exécute le bouchage) et une glissière qui 
stocke et fournit les bouchons.

Le dispositif comprend un capteur de présence tube de type photoélectrique 
et un capteur de présence bouchon de type fibre optique.
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 LORITZ C.P.G.E. 
3 DÉSIGNATION DES ÉLÉMENTS
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 LORITZ C.P.G.E. 
4 DESCRIPTIF DES ÉLÉMENTS
4.1 Alimentation Pneumatique

             

4.2 Actionneur
4.2.1 Micro-vérin double effet
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 LORITZ C.P.G.E. 
4.2.2 Vérin compact de panthographe

4.3 Effecteur
4.3.1 Générateur de vide venturi

4.4 Préactionneur
4.4.1 Distributeur 5/2

4.4.2 Distributeur 3/2
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 LORITZ C.P.G.E. 
4.5 Capteur
4.5.1 Cellule photoélectrique 

4.5.2 Fibre optique  

4.5.3 Capteur magnétique 
Effet Hall 
ILS 
(Interrupteur  à  lame  souple ; 
Type Reed)
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 LORITZ C.P.G.E. 
5 SCHÉMA PNEUMATIQUE

6 SYSTÈME À PANTOGRAPHE

Ressort de traction
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 LORITZ C.P.G.E. 

MODULE TRANSFERT
La fonction de ce module est de positionner les tubes vides et de 
d’évacuer  les  tubes  pleins  du  plateau  sachant  que  ces  deux 
opérations peuvent être exécutées séparément ou simultanément. 
Le  système  est  composé  de  deux  pinces  couplées  (les  deux 
pinces exécutent  les  mêmes opérations  en même temps)  pour 
réaliser ces opérations.

Le module est composé d’une embase sur laquelle sont fixés deux 
profilés  qui  ont  pour  fonction  essentielle  le  raccordement 
électrique  du  module  via  des  douilles,  un  ensemble  de 
distributeurs  pneumatiques, un ensemble de vérins pneumatiques 
et d’une goulotte pour la bonne évacuation des tubes lors de leurs 
déchargement.

Le dispositif comprend un capteur de présence tube de type capacitif positionné au dessus du support 
tube (pour le chargement du tube vide). 
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 LORITZ C.P.G.E. 
1 DÉSIGNATION DES ÉLÉMENTS
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 LORITZ C.P.G.E. 
2 SCHÉMA PNEUMATIQUE

3 DESCRIPTIF DES ÉLÉMENTS
3.1 Alimentation Pneumatique

             

.
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 LORITZ C.P.G.E. 
3.2 Actionneur
3.2.1 Vérin compact double effet (pince)

  

3.2.2 Vérin compact double effet à course faible
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 LORITZ C.P.G.E. 
3.2.3 Vérin rotatif 180° double effet

3.3 Préactionneur
3.3.1 Distributeur 5/2
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 LORITZ C.P.G.E. 
3.4 Capteur
3.4.1 Capteur magnétique ILS (Interrupteur à lame souple Type Reed) 

3.4.2 Capteur capacitif  

3.4.3 Capteur inductif (Détection d’objet uniquement métallique) 
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